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Programma di massima

INTRODUZIONE
Nozione di stati di equilibrio per un sistema fisico. Esempi elementari: sistemi su reticoli (modello
di Ising); shift su stringhe infinite; catene di Markov.

STATI DI EQUILIBRIO PER SISTEMI DINAMICI
Richiami di Teoria Ergodica. La pressione e gli stati di equilibrio. Il principio variazionale. Misure
di Gibbs e relazioni con gli stati di equilibrio.

FORMALISMO TERMODINAMICO
L’operatore di trasferimento di un sistema dinamico e relazioni con la pressione. Funzioni zeta
dinamiche associate all’operatore di trasferimento. Esempi: teorema dei numeri primi per orbite
periodiche; flusso geodetico sulla superficie modulare e la funzione zeta di Selberg.
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