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1) Dinamica topologica. Definizioni. Contrazioni. Applicazioni lineari. Traslazioni
del toro e transitività topologica. Automorfismi del toro e sistemi dinamici caotici. La
famiglia quadratica. Dinamica simbolica.

2) Equivalenza e stabilità. Definizioni. Applicazioni espansive della circonferenza.
Ricorrenza e il ferro di cavallo di Smale. Stabilità degli automorfismi iperbolici del toro.
Il teorema di Sarkovskii.

3) Iperbolicità. Teorema della varietà stabile. Introduzione agli insiemi iperbolici.
4) Teoria ergodica. Misure invarianti. Ergodicità. Teorema di Birkhoff. Entropia.

Il principio variazionale.
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Modalità d’esame
Prova orale finale.

Argomenti propedeutici
Essenziale per la comprensione del corso è una buona conoscenza del calcolo differen-

ziale e integrale di più variabili reali (inclusa una introduzione alla teoria della misura),
dell’algebra lineare, e dei fondamenti di topologia generale. Un’esposizione ai principali
concetti di geometria differenziale (varietà, applicazioni differenziabili, spazi tangenti, fi-
brati, campi vettoriali) può essere utile.


