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Esercizio 1. Al variare dei parametri reali h, k si studi il sistema










x1 + h x2 + x3 = k

x1 + x2 + h x3 = h

x1 + (h + 1) x2 + 3 h x3 = h + k .

Esercizio 2. Determinare, al variare del parametro reale h, le eventuali soluzioni complesse z

del sistema
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Esercizio 3. Si considerino la sfera S : x2 + y2 + z2 = 4 e la retta

r :

{

x = 0

z = 1
;

determinare:
a) il fascio F di piani di asse r;
b) il luogo dei centri delle circonferenze sezione di S con il generico piano di F .

Esercizio 4. Si considerino, al variare del parametro h ∈ R, le matrici

A =







h 1 −h

0 −h 0

0 1 −1






.

a) Studiare la triangolabilita’ e la diagonalizzabilita’ di A.
b) Per h = 2 determinare un sottospazio invariante di dimensione 2 sommando diretto dell’au-
tospazio associato all’autovalore λ = 2.

Esercizio 5. a) Determinare l’equazione della parabola γ avente per diametro la retta di
equazione x − y + 2 = 0 e passante per i punti O = (0, 0), P = (−2, 0) e Q = (0, 1).
b) Determinare la polare del punto improprio A

∞
= (1,−1, 0) ; di quale retta si tratta ?


