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dine inverso). Matrice identica e primo accenno alla matrice inversa. Caso speciale
dei vettori riga e dei vettori colonna. Vari esempi sul prodotto di matrici. Scrittura
dei sistemi lineari in termini di matrici. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 39

3



4 Modulo di Algebra Lineare – A.A. 2023/2024

Lezione 10. Esercizi finali sulla geometria nello spazio. Altezze di un triangolo nello
spazio. Varie formule per l’area di un triangolo di cui sono noti i vertici nello spazio.
Equazione della sfera nello spazio. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 44

Lezione 11. Spazi vettoriali: dimostrazione dell’unicità del vettore nullo e della legge
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