Corso di Laurea in Ingegneria Informatica

Prova di Algebra Lineare

8 Giugno 2012

© o0 N O Ot e W N -

_ =
= O

CODICE = 983841

A B C D E

OOO00O

OOO00O

OO0O00O

OO0O00O

OO0O00O

OO0O00

OO0O00O

OO0O000O

OO0O00O

OO0O00O

00000

CODICE=983841



. Gli autovalori ed una base spettrale di (
2

A:1,(1,0,1) \/5(110 :N.A. C:1,(1,0,0) 2,(0,1,0) 3,(1,0,2)

)
D: 1 triplo, (1,0,0),(0,1,0), ,0,

) E: non ¢ diagonalizzabile
100
. Calcolare I'inversa, se esiste, di [ 0 2 1
01 2
1 0 1 0 0 1 0 0
A:N.A. B:nonesiste C:| -1 —1 3 D:{ 0 1/2 1/3 E:l 0 2/3 -1/3
0 2 1 0o -1 =2 0 -1/3 2/3

. Sia A €¢ R™*". Allora AA*

A: appartiene ad R™*™ ed e simmetrica  B: appartiene ad R™*" ed & simmetrica C:
appartiene ad R™*™ e non e simmetrica D: N.A.  E: appartiene ad R"*™ e non &
simmetrica

1 2 3
. L’applicazione su R? definita dalla matrice | 0 1 0
0 0 1
A: biiettiva  B: iniettiva, ma non biiettiva  C: suriettiva, ma non biiettiva  D: né iniettiva,
né suriettiva  E: N.A.
. Determinare il sottospazio intersezione di X = ((1,0,2),(2,1,1),(1,1,3)) e Y = ((0,—1, 3), (1,2,4))
A:Y B:{0} C:NA. D:{(1,2,2) E:(2,1,1)

. L’equazione cartesiana del piano parametrico ¢(\, ) = (1,1,1) + A(1,2,1) + u(1,3,2) &
A:NA Biz—y+z=1 Cz+y—2z=1 Diz4+z=1 E: z2=0

. La proiezione di (1,1,1) nella direzione di (1 +4,4,2 —14) &

A (26,2-3i0)  B:2(144,4,2—i) C: (14i,4,2—i) D:N.A. BE: 1(442i,143i,5—5i)

1 0 2
. La matrice -1 1 1
2 -1 1

A: N.A. B: non ¢ diagonalizzabile, perché 0 ¢ un autovalore doppio, ma la dimensione del
suo autospazio ¢ 1  C: & autoaggiunta D: ¢ diagonalizzabile con autovalori 0 (doppio) ed
0 0 0
1 E: ¢ diagonalizzabile nella forma | 0 /3 0
0 0 —V3
. L’area del triangolo di vertici (1,1,1), (1,3,2),(1,2,3) &
A:3/2 B:5/2 C:N.A. D:v3/2 E:3
. Sia X = {at +b,a,b € R} e sia A(u) = /. Determinare gli autovettori reali di A: X — X
e stabilire se ¢ diagonalizzabile (su R).
A: non ha autovettori reali  B: (t), non ¢ diagonalizzabile  C: polinomi costanti, & diago-
nalizzabile D: polinomi costanti, non ¢ diagonalizzabile E: N.A.
. Studiare l'intersezione delle rette o(s) = (1,1,1) + s(1,2,0) e y(t) = (0,—1,1) + ¢(1,2,3)
determinando la retta di minima distanza, nel caso risultino sghembe.

A: sono parallele B: N.A.  C: sono sghembe e la retta di minima distanza ¢ (2,1,3) +
t(1,3,1) D: sono incidenti in (0,—1,1) E: sono coincidenti
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. Sia X = {at 4+ b,a,b € R} e sia A(u) = v/. Determinare gli autovettori reali di A: X — X
e stabilire se & diagonalizzabile (su R).

A: polinomi costanti, non & diagonalizzabile B: polinomi costanti, & diagonalizzabile C:
non ha autovettori reali D: N.A. E: (¢), non ¢ diagonalizzabile

. Studiare l'intersezione delle rette o(s) = (1,1,1) + s(1,2,0) e y(t) = (0,—1,1) + ¢(1,2,3)
determinando la retta di minima distanza, nel caso risultino sghembe.

A: N.A. B:sono coincidenti ~ C: sono parallele  D: sono incidenti in (0,—1,1) E: sono
sghembe e la retta di minima distanza & (2,1,3) + ¢(1,3,1)

1 00
. Calcolare I'inversa, se esiste, di | 0 2 1
01 2
1 2 0 1 0 0 1 0 0
A:nonesiste B:| -1 -1 3 C:N.A. D:| 0 2/3 -1/3 E:{ 0 1/2 1/3
0 2 1 0 —-1/3 2/3 0 -1 -2
1 0 2
. La matrice -1 1 1
2 -1 1

A: ¢ diagonalizzabile con autovalori 0 (doppio) ed 1 ~ B: non ¢ diagonalizzabile, perché 0 & un
autovalore doppio, ma la dimensione del suo autospazioe 1  C: N.A. D: ¢ diagonalizzabile

0 0 0
nella forma [ 0 /3 0 E: ¢ autoaggiunta
0 0 —V3
1 0 1
. Gli autovalori ed una base spettraledi [ 0 2 0 | sono
0 0 3
A:non & diagonalizzabile B:N.A. C:1,(1,0,0) 2,(0,1,0) 3,(1,0,2) D:1,(1,0,1) +/2,(1,1,0) —
v2,(1,1,2)  E: 1 triplo, (1,0,0),(0,1,0),(0,0,1)

1
. L’applicazione su IR? definita dalla matrice [ 0

A: né iniettiva, né suriettiva B: N.A.  C: biiettiva  D: iniettiva, ma non biiettiva E:
suriettiva, ma non biiettiva

. L’area del triangolo di vertici (1,1,1), (1,3,2),(1,2,3) &

A:3 B:3/2 C:+/3/2 D:5/2 E:NA.

. L’equazione cartesiana del piano parametrico (A, p) = (1,1,1) + A(1,2,1) + u(1,3,2) &
Acr—y+2z=1 B:z=0 Cixz+y—2=1 D:NA Eaz+2z2=1

. Determinare il sottospazio intersezione di X = ((1,0,2),(2,1,1),(1,1,3)) e Y = ((0, -1, 3), (1,2,4))
A:NA. B:Y C:{0} D:{(1,2,2) E:(21,1)

. Sia A € R™*™. Allora AA*

A: appartiene ad R"™*™ ed & simmetrica B: N.A. C: appartiene ad R"*™ ed & simmetrica
D: appartiene ad R™*"™ e non & simmetrica E: appartiene ad R"*" e non ¢ simmetrica

. La proiezione di (1,1,1) nella direzione di (1 +4,i,2 —14) &
ANA. B:(2,2-3i4) C:2(442i,143i,5-5i) D: 2(1+i,i,2—i) B (1+i,4,2—i)

CODICE=993140
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. Sia X = {at 4+ b,a,b € R} e sia A(u) = v/. Determinare gli autovettori reali di A: X — X
e stabilire se & diagonalizzabile (su R).

A: N.A. B: polinomi costanti, ¢ diagonalizzabile C: non ha autovettori reali ~ D: (t),
non e diagonalizzabile  E: polinomi costanti, non ¢ diagonalizzabile

1 2 3
. L’applicazione su IR? definita dalla matrice [ 0 1 0 | &
0 0 1
A: né iniettiva, né suriettiva  B: suriettiva, ma non biiettiva  C: iniettiva, ma non biiettiva

D: biiettiva E: N.A.

1 0 2
. La matrice -1 1 1
2 -1 1

A: & diagonalizzabile con autovalori 0 (doppio) ed 1  B: non ¢ diagonalizzabile, perché 0 & un
autovalore doppio, ma la dimensione del suo autospazio ¢ 1 C: N.A.  D: & autoaggiunta

0 0 0
E: ¢ diagonalizzabile nella forma | 0 /3 0
0 0 —V3
. Determinare il sottospazio intersezione di X = ((1,0,2), (2,1,1),(1,1,3)) e Y = ((0,—1,3),(1,2,4))
A:Y B:NA. C:{0} D:((1,2,2) E:(21,1)
. L’equazione cartesiana del piano parametrico (A, p) = (1,1,1) + A(1,2,1) + u(1,3,2) &
A:z=0 Biz—y+z=1 CNA Diz+y—z=1 Ez+z=1
. L’area del triangolo di vertici (1,1,1), (1,3,2),(1,2,3) &
A:N.A. B:v3/2 C:3/2 D:3 E:5/2

1 0 1
. Gli autovalori ed una base spettraledi | 0 2 0 | sono
0 0 3

A: 1 triplo, (1,0,0),(0,1,0),(0,0,1) B:1,(1,0,1) +/2,(1,1,0) —+/2,(1,1,2) C:N.A.
D:1,(1,0,0) 2,(0,1,0) 3,(1,0,2) E: non ¢ diagonalizzabile

. Studiare l'intersezione delle rette o(s) = (1,1,1) + s(1,2,0) e y(t) = (0,—1,1) + ¢(1,2,3)
determinando la retta di minima distanza, nel caso risultino sghembe.

A:N.A. B: sono incidenti in (0,—1,1) C: sono coincidenti  D: sono sghembe e la retta
di minima distanza ¢ (2,1,3) +¢(1,3,1) E: sono parallele

. Sia A € R™*™. Allora AA*

A: appartiene ad R™*™ e non & simmetrica  B: appartiene ad R™*" e non ¢ simmetrica
C: appartiene ad R™*" ed e simmetrica D:N.A. E: appartiene ad R™*" ed & simmetrica

1 00
. Calcolare I'inversa, se esiste, di | 0 2 1
0 1 2
1 2 0 1 0 0 1 0 0
Al -1 -1 3 B:NA. C:| 0 1/2 1/3 D:nonesiste E: | 0 2/3 —-1/3
0o 2 1 0o -1 -2 0 —-1/3 2/3

. La proiezione di (1,1,1) nella direzione di (1 +14,i,2 —14) &
A: (144,4,2—4)  B: L4420, 1430,5-5i)  C: 2(1+44,4,2—i) D:N.A.  E: (2i,2—3i,4)

CODICE=358735
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1 0 2

. La matrice -1 1 1
2 -1 1
A: ¢ diagonalizzabile con autovalori 0 (doppio) ed 1  B: & diagonalizzabile nella forma
0 0 0
0 V3 0 C: ¢ autoaggiunta  D: non e diagonalizzabile, perché 0 & un auto-
0 0 —V3

valore doppio, ma la dimensione del suo autospazio ¢ 1  E: N.A.

. Determinare il sottospazio intersezione di X = ((1,0,2),(2,1,1),(1,1,3)) e Y = ((0, -1, 3), (1,2,4))
A'Y B:((1,2,2)) C:NA. D:(21,1) E:{0}

100
. Calcolare l'inversa, se esiste, di | 0 2 1
01 2
1 0 0 1 2 0 1 0 0
A: | 0 1/2 1/3 B:| -1 -1 3 C:N.A. D:nonesiste E: | 0 2/3 -1/3
0o -1 -2 0 2 1 0 -1/3 2/3

. Sia A € R™*™. Allora AA*

A: appartiene ad R™ "™ e non & simmetrica  B: appartiene ad R"*" ed & simmetrica
C: appartiene ad R™*™ e non ¢ simmetrica D: N.A.  E: appartiene ad R™*™ ed &
simmetrica

. L’area del triangolo di vertici (1,1,1),(1,3,2),(1,2,3) &

A:3 B:v3/2 C:3/2 D:N.A. E:5/2

. Studiare l'intersezione delle rette o(s) = (1,1,1) + s(1,2,0) e y(t) = (0,—1,1) + ¢(1,2,3)
determinando la retta di minima distanza, nel caso risultino sghembe.

A: sono parallele  B: sono coincidenti  C: sono incidenti in (0,—1,1) D:N.A. E: sono
sghembe e la retta di minima distanza & (2,1,3) 4+ ¢(1,3,1)

1 2 3
. L’applicazione su IR? definita dalla matrice [ 0 1 0 | &
0 0 1

A: iniettiva, ma non biiettiva  B: suriettiva, ma non biiettiva C: N.A. D: biiettiva E:
né iniettiva, né suriettiva

. L’equazione cartesiana del piano parametrico ¢(\, p) = (1,1,1) + A(1,2,1) + u(1,3,2) &
A:NA. Biz4+y—z=1 Czax—y+2z=1 D:z=0 Eazxz+2z=1

. Sia X = {at + b,a,b € R} e sia A(u) = v/. Determinare gli autovettori reali di A: X — X
e stabilire se & diagonalizzabile (su RR).

A: polinomi costanti, ¢ diagonalizzabile  B: (t), non ¢ diagonalizzabile ~ C: non ha autovet-
tori reali D: N.A. E: polinomi costanti, non & diagonalizzabile

1 01

. Gli autovalori ed una base spettrale di sono

0 2 0

0 0 3

A:non & diagonalizzabile B:1,(1,0,1) +/2,(1,1,0) —v2,(1,1,2) C:1,(1,0,0) 2,(0,1,0) 3,(1,0,2)
D: 1 triplo, (1,0,0),(0,1,0),(0,0,1) E: N.A.

. La proiezione di (1,1,1) nella direzione di (1 +14,i,2 —14) &
A: L(442i,143i,5-5i)  B: (14i,4,2—i) C:(2i,2-3i,i) D:N.A. E: 2(14i,i,2—1)

CODICE=906307
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. Calcolare l'inversa, se esiste, di

S O =
=N O
= O

1 2 0 1 0 0 1 0 0
A:NA. B:| -1 -1 3 C:{ o 1/2 1/3 D:nonesiste E: | 0 2/3 -1/3
0 2 1 0 -1 -2 0 —1/3 2/3

. L’equazione cartesiana del piano parametrico (A, p) = (1,1,1) + A(1,2,1) + u(1,3,2) &
A:z=0 Bixz—y+z=1 Cz+y—z=1 D:xz+z=1 E:NA.

1 0 2
. La matrice -1 1 1
2 -1 1
0 0 0
A: ¢ diagonalizzabile nella forma | 0 /3 0 B: e diagonalizzabile con autovalori
0 0 —V3

0 (doppio) ed 1  C: & autoaggiunta D: N.A. E: non ¢ diagonalizzabile, perché 0 & un
autovalore doppio, ma la dimensione del suo autospazio ¢ 1

1 2 3
. L’applicazione su IR? definita dalla matrice [ 0 1 0 | &
0 0 1
A: iniettiva, ma non biiettiva  B: biiettiva  C: né iniettiva, né suriettiva D: suriettiva,

ma non biiettiva E: N.A.

. Studiare l'intersezione delle rette o(s) = (1,1,1) + s(1,2,0) e y(t) = (0,—1,1) + ¢(1,2,3)
determinando la retta di minima distanza, nel caso risultino sghembe.

A: sono sghembe e la retta di minima distanza ¢ (2,1,3) +¢(1,3,1)  B: sono incidenti in
(0,—1,1) C: N.A. D: sono parallele E: sono coincidenti

. Sia A € R™*™. Allora AA*

A: appartiene ad R™*™ e non e simmetrica B: N.A.  C: appartiene ad R™*"™ e non
¢ simmetrica  D: appartiene ad R™*™ ed & simmetrica E: appartiene ad R"*" ed &
simmetrica

. Determinare il sottospazio intersezione di X = ((1,0,2),(2,1,1),(1,1,3)) e Y = ((0, -1, 3), (1,2,4))
A:((1,2,2)) B:Y C:(2,1,1) D:{0} E:N.A.

. La proiezione di (1,1,1) nella direzione di (1 +14,i,2 —14) &

A:2(144,4,2—i) B:(20,2—3i,4) C:NA. D:(14i,4,2—i) B: 1(4423,143i,5—5i)

1 01
. Gli autovalori ed una base spettraledi [ 0 2 0 | sono
0 0 3

A:N.A.  B:1 triplo, (1,0,0),(0,1,0),(0,0,1) C:1,(1,0,1) +/2,(1,1,0) —+/2,(1,1,2)
D:1,(1,0,0) 2,(0,1,0) 3,(1,0,2) E: non ¢ diagonalizzabile

. L’area del triangolo di vertici (1,1,1),(1,3,2),(1,2,3) &

A:3/2 B:N.A. C:v3/2 D:5/2 E:3

. Sia X = {at +b,a,b € R} e sia A(u) = /. Determinare gli autovettori reali di A: X — X
e stabilire se ¢ diagonalizzabile (su R).

A: polinomi costanti, ¢ diagonalizzabile = B: (t), non ¢ diagonalizzabile ~ C: non ha autovet-
tori reali  D: N.A. E: polinomi costanti, non & diagonalizzabile

CODICE=243608
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10.

11.

Sia A € R™*™. Allora AA*

A: appartiene ad R™*"™ e non e simmetrica B: appartiene ad R™*™ ed ¢é simmetrica C:
N.A. D: appartiene ad R™*™ e non ¢ simmetrica E: appartiene ad R"*™ ed ¢ simmetrica

1 2 3
. L’applicazione su IR? definita dalla matrice [ 0 1 0 | &
0 0 1

A: iniettiva, ma non biiettiva  B: né iniettiva, né suriettiva C: N.A.  D: biiettiva E:
suriettiva, ma non biiettiva

1 0 2
La matrice -1 1 1
2 -1 1

A: ¢ diagonalizzabile con autovalori 0 (doppio) ed 1 ~ B: & autoaggiunta C: non ¢ diago-

nalizzabile, perché 0 &€ un autovalore doppio, ma la dimensione del suo autospazio ¢ 1  D:
0

0 0
N.A. E: ¢ diagonalizzabile nella forma [ 0 /3 0
0 0 —V3
Studiare I'intersezione delle rette o(s) = (1,1,1) + s(1,2,0) e v(t) = (0,—1,1) + ¢(1,2,3)
determinando la retta di minima distanza, nel caso risultino sghembe.
A: sono parallele  B: sono incidenti in (0, —1,1) C: N.A. D: sono sghembe e la retta di
minima distanza ¢ (2,1,3) +¢(1,3,1) E: sono coincidenti
La proiezione di (1,1,1) nella direzione di (1 +4,4,2 — i) &
A: 2(1+4,i,2—i) B:(1+4,i,2—1i) C:(24,2—3¢,4) D: 1(4+2i,14+3i,5-5i) E:
N.A.
L’equazione cartesiana del piano parametrico (A, u) = (1,1,1) + A(1,2,1) + p(1,3,2) &
A:z=0 Biz+z=1 CNA Diz+y—z2z=1 Ez—y+z=1

1 0 1
Gli autovalori ed una base spettraledi [ 0 2 0 | sono
0 0 3
A: 1 triplo, (1,0,0), (0,1,0),(0,0,1) N.A. C:non e diagonalizzabile D:1,(1,0,0) 2,(0,1,0) 3,(1,0,2

E: 1,(1,0,1) f(110 \/57(1, ,2)
1 00
Calcolare I'inversa, se esiste, di | 0 2 1
0 1 2
1 0 0 1 0 0
A: 1 0 2/3 —1/3 B:N.A. C: 1 3 D:nonesiste E: [ 0 1/2 1/3
0 —-1/3 2/3 1 0 -1 -2
Sia X = {at 4+ b,a,b € R} e sia A(u) = «’. Determinare gli autovettori reali di A: X — X

e stabilire se & diagonalizzabile (su lR)

A: polinomi costanti, non ¢ diagonalizzabile B: non ha autovettori reali C: N.A. D:
polinomi costanti, ¢ diagonalizzabile E: (t), non ¢ diagonalizzabile

Determinare il sottospazio intersezione di X = ((1,0,2),(2,1,1),(1,1,3)) e Y = ((0, -1, 3), (1,2,4))
A:NA. B'Y C:(2,1,1) D:{((1,22) E:{0}

L’area del triangolo di vertici (1,1,1),(1,3,2),(1,2,3) &
A:NA. B:v3/2 C:5/2 D:3 E:3/2

CODICE=424225



Corso di Laurea in Ingegneria Informatica

Prova di Algebra Lineare

8 Giugno 2012

© o0 N O Ot e W N -

_ =
= O

CODICE = 161352

A B C D E

OOO00O

OOO00O

OO0O00O

OO0O00O

OO0O00O

OO0O00

OO0O00O

OO0O000O

OO0O00O

OO0O00O

00000

CODICE=161352



. Sia A € R™*". Allora AA*

A:N.A. B:appartiene ad R™"*" ed ¢ simmetrica  C: appartiene ad R"*" ed & simmetrica
D: appartiene ad R™*"™ e non & simmetrica E: appartiene ad R"*" e non ¢ simmetrica

. Determinare il sottospazio intersezione di X = ((1,0,2),(2,1,1),(1,1,3)) e Y = ((0, -1, 3), (1,2,4))
A:Y B:((1,2,2)) C:N.A. D:(2,1,1) E: {0}

. L’equazione cartesiana del piano parametrico (A, ) = (1,1,1) + A(1,2,1) + u(1,3,2) &
Acz4+y—2=1 Bixz+z=1 Cizx—y+2=1 D:z=0 E:NA.

1 2 3
. L’applicazione su R? definita dalla matrice [ 0 1 0 | &
0 0 1

A: né iniettiva, né suriettiva B: N.A.  C: iniettiva, ma non biiettiva  D: biiettiva E:
suriettiva, ma non biiettiva

. Studiare l'intersezione delle rette o(s) = (1,1,1) + s(1,2,0) e y(t) = (0,—1,1) + ¢(1,2,3)
determinando la retta di minima distanza, nel caso risultino sghembe.

A:N.A. B:sono incidenti in (0, —1,1) C: sono coincidenti  D: sono sghembe e la retta
di minima distanza & (2,1,3) +¢(1,3,1) E: sono parallele

1 00
. Calcolare l'inversa, se esiste, di 0 2 1
0 1 2
1 0 0 1 2 0 1 0 0
A: | 0 2/3 -1/3 B:N.A. C:nonesiste D:| -1 -1 3 E:| 0 1/2 1/3
0 -1/3 2/3 0o 2 1 0o -1 =2
1 0 2
. La matrice -1 1 1
2 -1 1
A: & autoaggiunta B: N.A.  C: & diagonalizzabile con autovalori 0 (doppio) ed 1 D: &
0 0 0
diagonalizzabile nella forma [ 0 /3 0 E: non ¢ diagonalizzabile, perché 0 ¢ un

0 0 —V3
autovalore doppio, ma la dimensione del suo autospazio ¢ 1
. L’area del triangolo di vertici (1,1,1),(1,3,2),(1,2,3) &
A:3/2 B:3 C:NA. D:v3/2 E:5/2

. Gli autovalori ed una base spettrale di

A: 1 triplo, (1,0,0),(0,1,0),(0,0,1) B: 1,(1,0,0) 2,(0,1,0) 3,(1,0,2) C:N.A. D:
non ¢ diagonalizzabile E: 1,(1,0,1) v/2,(1,1,0) — \f,( ,1,2)
. La proiezione di (1,1,1) nella direzione di (1 +14,i,2 —14) &

Ai (144,62 —i) B 2(1+44,4,2—i) C: 14420 143i5—5i) D:(2,2—3i,i) E
N.A.

. Sia X = {at +b,a,b € R} e sia A(u) = /. Determinare gli autovettori reali di A: X — X
e stabilire se ¢ diagonalizzabile (su R).

A: non ha autovettori reali  B: (t), non ¢ diagonalizzabile  C: polinomi costanti, & diago-
nalizzabile D: N.A. E: polinomi costanti, non & diagonalizzabile
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10.

11.

. Studiare l'intersezione delle rette o(s) = (1,1,1) + s(1,2,0) e y(¢) = (0,—1,1) + #(1,2,3)

determinando la retta di minima distanza, nel caso risultino sghembe.

A: sono incidenti in (0,—1,1) B: sono coincidenti  C: sono sghembe e la retta di minima
distanza ¢ (2,1,3) +¢(1,3,1) D: N.A. E: sono parallele

Determinare il sottospazio intersezione di X = ((1,0,2),(2,1,1),(1,1,3)) e Y = ((0,-1,3), (1,2,4))

A:N.A. B:((1,2,2)) C:(2,1,1) D:Y E:{0}
1 00
Calcolare I'inversa, se esiste, di | 0 2 1
0 1 2
1 0 0 10 0 1 2 0
A 0 2/3 -1/3 B: |1 0 1/2 1/3 C: non esiste  D: -1 -1 3
0 —1/3 2/3 0 -1 -2 0 2 1
E: N.A.
1 0 2
. La matrice -1 1 1
2 -1 1
A: ¢ autoaggiunta  B: ¢ diagonalizzabile con autovalori 0 (doppio) ed 1 C: N.A.  D: ¢
0 0 0
diagonalizzabile nella forma [ 0 /3 0 E: non e diagonalizzabile, perché 0 € un

0 0 —v3

autovalore doppio, ma la dimensione del suo autospazio ¢ 1

sono

oSN O
w o =

1
Gli autovalori ed una base spettrale di 0
0
1

1,(1,0,0) 2,(0,1,0) 3,(1,0,2) B: 1 triplo, (1,0,0),(0,1,0),(0,0,1) C:N.A. D:
,( ,0,1) v2,(1,1,0) — \/5,(1 1,2) E: non & diagonalizzabile
L’equazione cartesiana del piano parametrico (A, u) = (1,1,1) + A(1,2,1) + p(1,3,2) &
Acr—y+2z=1 Bix+y—2=1 C:z=0 D:x+z=1 E:NA.

L’area del triangolo di vertici (1,1,1),(1,3,2),(1,2,3) ¢

A:3/2 B:5/2 C:3/2 D:NA. E:3

Sia X = {at 4+ b,a,b € R} e sia A(u) = «’. Determinare gli autovettori reali di A: X — X
e stabilire se ¢ diagonalizzabile (su R).

A: non ha autovettori reali ~ B: polinomi costanti, non ¢ diagonalizzabile = C: polinomi
costanti, ¢ diagonalizzabile D: N.A. E: (¢), non & diagonalizzabile

Sia A € R™*™, Allora AA*

A: appartiene ad R™*" ed & simmetrica  B: appartiene ad R™*™ e non ¢ simmetrica C:
appartiene ad R"™*™ ed ¢ simmetrica D:N.A. E: appartiene ad R™*" e non ¢ simmetrica

La proiezione di (1,1,1) nella direzione di (1 +14,4,2 — %) &
A:(2i,2-3i,i)  B: 1(4+42i,1+43i,5-5i) C: 2(1+4,i,2—i) D:N.A.  B: (144,4,2—1)

1 2 3
L’applicazione su IR? definita dalla matrice [ 0 1 0 | &
0 0 1

A: iniettiva, ma non biiettiva B: N.A.  C: né iniettiva, né suriettiva  D: suriettiva, ma
non biiettiva  E: biiettiva
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