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Data una superficie con una orientazione fissata (cioè una

scelta del versare normale in ) vogliamo definire la
5

corrispondente orientazione del bordo .
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sua sinistra e rimanendo in piedi secondo indotta sul
l' orientazione stabilita da À bordo
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Matematicamente come posso
" vedere " tutto ciò ?

• scrivo una parametrizzazione Io :D → IR> della superficie ,
con I c- IR?

• verifico che è ottenuto a partire da Qua la sia proprio
l' orientazione voluta dalla superficie

• Parametrizzo or cual piano) con una curva che lasciar a

sinistra
.

L' immagine della curva percorre 0s nel verso giusto .
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Dividendo per la nonna viene
in = (coso, sino > 0 )

Domanda: è quello giusto ? SI , perché ad esempio per 0--0 ,
cioè sul semiasse positivo delle × , viene (1)0,0)

③ or è dato da 4 curve che percorrono i lati come in figura
Osce) = (t , o ) con te LO >

2T]

02 Lt) = ( 21T,t) con te [0,3]

83 Lt) = (t , 3) con te [0,21T] percorsa
al contrario

Jul ) = (o ,t) con te [0,3] percorsa al contrario

In alternativa
,
se non voglio dover ricordare di percorrere al

contrario , basta fare

83 Lt) = ( 21T- t , 3) con te [0,21T]

04 Lt) = (0, 3-t) con te [0,3]

Cosa diventano le ↳ curve sulla superficie ?



TI diventa (2cost , zsiut , o )

83 diventa (zcost , zsiut , 3) percorsa al contrario

82 diventa (2,0 , t)

84 diventa (2,0 ,
t) percorsa al contrario
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Morale : Js e 03 si ritrovano a

parametrizzare il bordo con
l'orientazione giusta , mentre 02 e 84

.
si cancellano tra di loro
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TEOREMADELROTORE-t-C.atA FORMULA DI STOKES)

Ingredienti : → una superficie S con un bordo ds

→ una orientazione È di s e la corrispondente
orientazione di0s

→ un campo di vettori È = CA ,B)C)

(tutto dipende da Cx, g)z))

Allora vale la formula
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orientazionedella versare tangente

[
una o più curve

superficie al 0s con l'aieeeetaziq che percorrono OS

ne indotta da se nel verso giusto

Detto a parole : il flusso di un rotore attraverso una sup . S

è uguale alla circuitazione del campo

lungo il bordo



L' ultima uguaglianza è oooia se si pensa alla formula

per = .

Infatti se (✗ CE) , yct) , 2- Ct) ) è una curva che percorre il

bordo , allora

È = ÉIRE (è > 8 >
È)

A questo punto
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= S A dx + Bdy + Cdz

:
= S (A cxct) , yct) , 2- CE)) Ict) + . . . + _ . . ) dt
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