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1. Consideriamo i prodotti scalari in R rappresentati, rispetto alla base canonica, dalle

seonent]l matrici:
1 0 1 0 2 3 2 -3 : -
0o 2 0 -2 3 5 -3 4 Z 4

Per ciascuno di essi si richiede di

(a) determinare se b definito positivo oppure no,
(b} determinare il prodotto scalare tra i vettori (1,2) e (3, —1),

{¢) determinare la matrice che lo rappresenta rispetto alla base {{—1.2), (3, —2)} (si con-
siglia per le prime volte di svolgere guesto punto sia direttamente con la definizione,
sia con il cambio di bass),

(d) determinare I'equazione cartesiana del sottospazio ortogonale al vettore (—1, 1),
(2) determinare un vettore ortogonale al sottospazio di equazione cartesiana x4+ 2y = [,
(f) determinare una base “Sylvesterizzanta”,
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Oso comlolo base B = M*BM dove

—\ 3 34-&9%'\‘ i Ootwpouwlc{ MIp. @ {(?4 ,32}
M = (9_ —2> Ouviput: - ~  alla ecauoleg

2 (0206 G S)
C 2 ><u~n ] :2:1 —§é>

(d) Equoaisue ded sotkospanio bogouale al vefrow (1,-1)
Souo Ntk 8@& (219 e houuwo ?\—0&- Scalote wnuwllo cam (1,~))

GG el )]

ey o dx Lo Semo g{i:\cog?wﬁo 0o Posso desciome coue
Spou. ((¥,5)

G

() Tovoue wum velow L al S.5p. K equosioue Y+2x = O
Lo Sodoo tukouwko cewe  Spauw ((1,-2))
¢ Ora Wwovo tu Wekkore Whogouale o (1,-2)

2 (5 T0)() = e e ()

= Qx-sg—i—éx—%g = 8% -1y

Oua ?oss\blu{ﬁ < Ci,R)

2 -3
“?/U@%C(‘,a: @ —l)( >



€D Sydeesentron de walua
Dovo Irovme  wakice M ki bile +ole e
Sulla d&a%ov)ale CALUMAD

4
MEBM= (O_i> Ny A 4

M— AAD —-i
Mo an~s O

Buowo Ui = (1,7). Quauto Lo <04, 0¢> 7

Cr=1) (_i’i)(_w: (1 -1) <_§> =12 (Segpo +)

Powiaumo U2 = (¥,5) . Sapplaws dal Couko praoluk de
<U—L,U-q_> = O

Quosko & < 0z,00> 7

2 -3\ /¥ ~1
3 - (¥5) - -2
( 53(—3 4)(5) C <*‘)

Se uno Cowe o (Hh=) & (%,5) B watne duewka

2. o©
o -7

Poastae RucdAe O e O BRY Viz, qm‘wo(z\'

(ww=) (&)
2 Voo



