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(1) traslazione di vettore (3, —1),

(2} simmetria rispetto all'asse r,

(3) simmetria rispetto all’asse y,

(4) rotazione di 90° in senso orario rispetto all'origine,
(5) simmetria rispetto alla retta r = —8,

(6) simmetria centrale rispetto al punto (3,4),

(7) simmetria rispetto alla retta y = r,
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