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sistemi lineari dipendenti da parametri. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 141

Lezione 29. Esercizi misti sulla prima parte del corso: studio del rango di una matrice
dipendente da parametri, matrice associata ad una applicazione lineare con diversa
scelta delle basi. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 146

Lezione 30. Esercizi misti sulla prima parte del corso: studio di un’applicazione lineare
tra spazi di polinomi, calcolo delle matrici di proiezione rispetto ad una somma
diretta. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 151

Lezione 31. Basi ortogonali e ortonormali. Componenti di un vettore rispetto a tali
basi. Procedimento di ortogonalizzazione di Gram-Schmidt. . . . . . . . . . . . . 155

Lezione 32. Ortogonale di un sottospazio e sue proprietà. Somme dirette ortogonali.
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