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geometrica. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 130



Stampato integrale delle lezioni 5

Lezione 24. Determinante nel caso 3*3: regola di Sarrus e interpretazione geometrica.
Determinante e algoritmo di Gauss. Determinante di matrici diagonali e triangolari
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